Geometrie Descriptiva Scurtu lacob-Liviu

Curs 3 — Drepte particulare ale planului. Plane particulare.
Porzitiile relative a doua plane si ale unei drepte fata de un plan.
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3.1 Drepte particulare ale planului

Orizontala planului, D || [H], D€[P]
d||P; d’||Ox; v’e P’; v e Ox

Fig. 3.1 Orizontala planului —
reprezentare in spatiu si in epura

Frontala planului, D || [V], D[P]

d’||P’;d || Ox; h e P; h’ € Ox
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Fig. 3.2 Frontala planului

reprezentare in spatiu si n epura

Dreapta de profil a planului, D || [L], De[P]
d’LOx; dLOX;d”||P;heP;veP

Fig. 3.3 Dreapta de profil a planului
— reprezentare Tn spatiu si Ih epura
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Linia de cea mai mare panti a planului fata de [H], D<[P]
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Fig. 3.4 Linia de cea mai mare panta a planului fata de [H]
- reprezentare in spatiu

Este o dreapta a planului [P], perpendiculara pe toate
orizontalele acestuia, deci si pe urma orizontala a acestui
plan.

Fig. 3.5 Linia de cea mai mare pantd a planului fata de [H]
- reprezentare in epura
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Linia de cea mai mare panti a planului fata de [V], De[P]

. DLFF 5 heP Este o dreapta a planului [P], perpendiculara pe toate
& [[1\)/,]’ d,i[ f] /B = Z([P].[V]D frontalele acestuia, deci si pe urma verticala a acestui plan.
e pr /B = Zhvh,

P
Wy

Fig. 3.6 Linia de cea mai mare panta a planului fata de [V] Fig. 3.7 Linia de cea mai mare panta a planului fata de [V]
- reprezentare in spatiu - reprezentare in epura
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3.3 Plane in pozitii particulare

* Plane perpendiculare pe unul din planele de proiectie

Plan proiectant fata de planul orizontal

Plan proiectant fata de planul vertical
(plan vertical), [P] L [H], [P] || Oz

(plan de capat), [P] L [V], [P] || Oy

P’ || Oz P L Ox
P” | Oz P71 0z
ZB = Z([PLIV]) Za.= Z([PL[H])
/B = Z (P,0Ox) " Za= £ (P’,0x)
= /P x Zy= Z(PHLD <
£y = Z (P,0Oy) Zy= £ (P’,0z)
abc=P 4 a’b’c’=P’
OP, = 2 OP, = o0

Fig. 3.8 Plan vertical - Fig. 3.9 Plan de capat -
reprezentare 1n spatiu si in epura reprezentare 1n spatiu si in epura
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Plan proigc_tant fa}{‘ fie planul Jateral Plan proiectant fata de planul lateral
(plan paralel cu linia de pamant), [P] L [L], [P] || Ox

(plan axial), [P] L [L], Ox € [P]
P || Ox

P’ || Ox
Zo= Z([PLIH])
Zo= £ (P”,0y,)

P=P’ =0x
Zo= Z([P],[H])
Za= 2 (P0y)

2B = £([PLIV]) = Z(PLIVD
ZB= £ (P",0z) X<P /B= £ (P",0z) XN
a”b” 2 = P” a”b” 2 = P”
OP, =
=N A
Pl
al
X p=p'| b
b
a

Fig. 3.10 Plan paralel cu linia de
pamant- reprezentare in spatiu si in
epura

Fig. 3.11 Plan axial - reprezentare
in spatiu si In epurd
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*  Plane paralele cu planele de proiectie

Plan paralel cu planul orizontal
( Plan de nivel ) [N] ]| [H], [N] L Oz

N’ || Ox; N | Oy,; ABC = abc;
a’bﬂcﬂ = N’; b”a”C’ﬁ = Nﬂﬂ; ONX =0
ON, =
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Fig. 3.12 Plan paralel cu planul orizontal -

reprezentare 1n spatiu si In epura

Plan paralel cu planul vertical
(plan de front) [F] || [V], [F] L Oy

F||Ox; F” | Oz; ABC=a’b’c;’
bac=F; a”c’b”=F”; OF, = oo;

OF, = oo;
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Fig. 3.13 Plan paralel cu planul vertical
- reprezentare 1n spatiu si In epura

Plan paralel cu planul lateral
( plan de profil ) [P]]| [L], [P] L Ox

P=P L Ox; P’||Ox; ABC=2a"b"c”;
acb =P; a’b’c’=P’; OP, = o0

OP, = oo;
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Fig. 3.14 Plan paralel cu planul lateral -
reprezentare 1n spatiu si In epura
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1.4.2. Pozitii relative a doua plane (in pozitie oarecare)
Plane paralele Plane concurente PAQ=h: PAQ =v:d=

[PHIQ] P|Q;P[Q;P” Q" [PT N [Q]=D(d.d") huv,d=huUVv

P,
Qu P /

Fig. 3.15 Plane paralele - Fig. 3.16 Plane concurente -
reprezentare 1n spatiu si In epura reprezentare 1n spatiu si in epura



Geometrie Descriptiva Scurtu lacob-Liviu

Plane concurente, Plane concurente,

[P] ~ [N] = G(g.g’), G || [H] [P1 ~[N]= D(d,d’), D[ [V]
PPAN=v;g|PVeqg; PNF=h;d||P’,h’ e d’;
g ||Ox,v’egg=N d||Ox,hed;d=F

[Vl

pl] N

P, y
Fig. 3.17 Plane concurente — Plan in pozitie Fig. 3.18 Plane concurente — Plan in pozitie
oarecare intersectat cu plan de nivel oarecare intersectat cu plan de front

- reprezentare 1n spatiu si in epura - reprezentare in spatiu si in epurda g
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Pozitiile relative ale unei drepte fata de un plan

Tn spatiu, raportat la un plan, o dreapta poate s fie:

. dreapta continuta Tn plan: daca drepta are urmele situate pe urmele de acelasi nume ale planului;
. dreapta paralela cu planul: daca este paralela cu o dreapta din plan;
. dreapta concurenta cu planul: daca are un punct de intersectie comun cu planul.

d; ” dl’
did;

D,(d,.d,) € [P]

N2

Fig. 3.19 Dreapta paralela cu planul-
reprezentare In spatiu si In epura
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Pozitiile relative ale unei drepte fata de un plan

Dreapta concurenta cu planul, D(d,d”) n [P] =1(1,1")
- rezolvare utilizand planul de capat [Q]

[Q] L [VI],
De [Q]
Q' =d’,Q L Ox
[P1~[Q] =D,
PNQ=h

P,mQ,:V, P

d,=huv

d’=h’uv’

dnd; =i

D N D, = I(i,i")

Fig. 3.20 Dreapta concurenta cu planul -
reprezentare 1n spatiu si in epura
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Pozitiile relative ale unei drepte fata de un plan

Dreapta concurenta cu planul D(d,d’) n [P] =1(1,1")

- rezolvare utilizand planul proiectant [R]

[R] L [H],
De [R]
R=d,R’>1L Ox
[P1~[R] =D,
PAR=h

PPAR =V

d=huv

d’=h’uv’

d’ndy =1

L D N D, = I(i,i’)

Fig. 3.21- Dreapta concurenta cu planul-
reprezentare 1n spatiu si in epura
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