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Curs 3 – Drepte particulare ale planului. Plane particulare.
Pozițiile relative a două plane și ale unei drepte fată de un plan.
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3.1 Drepte particulare ale planului

Orizontala planului,  D || [H], D[P] Frontala planului, D || [V], D[P] Dreapta de profil a planului, D || [L], D[P]

d  P; d’ || Ox; v’ P’; v  Ox d’  P’; d || Ox; h  P; h’  Ox d’  Ox; d  Ox; d”  P”; h  P; v’  P’

Fig. 3.1 Orizontala planului –

reprezentare în spațiu și în epură

Fig. 3.2 Frontala planului –

reprezentare în spațiu și în epură

Fig. 3.3 Dreapta de profil a planului

– reprezentare în spațiu și în epură
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Linia de cea mai mare pantă a planului faţă de [H], D[P]

D  G 

G || [H], G[P]

d  P,  d  g

v’ P’

h  P

 = ([P],[H])

 =  vhv0'

Fig. 3.4 Linia de cea mai mare pantă a planului faţă de [H]

- reprezentare în spațiu

Fig. 3.5 Linia de cea mai mare pantă a planului faţă de [H]

- reprezentare în epură

Este o dreaptă a planului [P], perpendiculară pe toate

orizontalele acestuia, deci și pe urma orizontală a acestui

plan.
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Linia de cea mai mare pantă a planului faţă de [V], D[P]

D  F 

F || [V], F[P]

d’  P’,  d’  f’

v’ P’

h  P

 =  ([P],[V])

 =   h’v’h0

Fig. 3.6 Linia de cea mai mare pantă a planului faţă de [V]

- reprezentare în spațiu

Fig. 3.7 Linia de cea mai mare pantă a planului faţă de [V]

- reprezentare în epură

Este o dreaptă a planului [P], perpendiculară pe toate

frontalele acestuia, deci și pe urma verticală a acestui plan.



Geometrie Descriptivă _______________________________________________ Scurtu Iacob-Liviu ________________________

5

3.3 Plane în poziţii particulare

• Plane perpendiculare pe unul din planele de proiecţie

Plan proiectant faţă de planul orizontal 

(plan vertical), [P]  [H], [P] || Oz
Plan proiectant faţă de planul vertical

(plan de capăt), [P]  [V], [P] || Oy

P  Ox

P”  Oz

 =  ([P],[H])

 =   (P’,Ox)

 =  ([P],[L])

 =   (P’,Oz)

a’b’c’  P’

OPy = ∞

P’  Oz

P” || Oz

 = ([P],[V])

 =   (P,Ox)

 = ([P],[L])

 =   (P,Oy)

abc  P

OPz = ∞

Fig. 3.8 Plan vertical -

reprezentare în spațiu și în epură

Fig. 3.9 Plan de capăt -

reprezentare în spațiu și în epură
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Plan proiectant faţă de planul lateral

(plan paralel cu linia de pământ), [P]  [L], [P] || Ox
Plan proiectant faţă de planul lateral

(plan axial), [P]  [L], Ox  [P]

P  Ox

P’  Ox

 =  ([P],[H])

 =   (P”,Oy1)

 =  ([P],[V])

 =   (P”,Oz)

a”b”c”  P”

OPx = ∞

P  P’  Ox

 =  ([P],[H])

 =   (P”,Oy1)

 =  ([P],[V])

 =   (P”,Oz)

a”b”c”  P”

Fig. 3.10 Plan paralel cu linia de 

pământ- reprezentare în spațiu și în 

epură

Fig. 3.11 Plan axial - reprezentare 

în spațiu și în epură
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• Plane paralele cu planele de proiecţie

Plan paralel cu planul orizontal

( Plan de nivel ) [N]  [H], [N]  Oz

Plan paralel cu planul vertical 

(plan de front) [F]  [V], [F]  Oy

Plan paralel cu planul lateral 

( plan de profil ) [P]  [L], [P]  Ox

N’  Ox; N” || Oy1; ABC  abc; 

a’b’c’  N’; b”a”c”  N”; ONx = ∞

ONy = ∞

F  Ox; F”  Oz; ABC  a’b’c;’ 

bac  F; a”c”b”  F”; OFx = ∞;

OFz = ∞;

P  P’  Ox ; P’  Ox; ABC  a”b”c” ;

acb  P; a’b’c’  P’; OPy = ∞;

OPz = ∞;

Fig. 3.12 Plan paralel cu planul orizontal -

reprezentare în spațiu și în epură

Fig. 3.13 Plan paralel cu planul vertical 

- reprezentare în spațiu și în epură

Fig. 3.14 Plan paralel cu planul lateral -

reprezentare în spațiu și în epură
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1.4.2. Poziţii relative a două plane (în poziție oarecare)

Plane paralele

[P]  [Q]

Plane concurente

[P]  [Q] = D(d,d’)

Fig. 3.15 Plane paralele -

reprezentare în spațiu și în epură

Fig. 3.16 Plane concurente -

reprezentare în spațiu și în epură

P  Q; P’  Q’; P”  Q”
P  Q = h;  P’  Q’ = v’; d = 

h  v; d’ = h’  v’
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Plane concurente, 

[P]  [N] = G(g,g’), G  [H]

Fig. 3.17 Plane concurente – Plan în poziție 

oarecare intersectat cu plan de nivel

- reprezentare în spațiu și în epură

Fig. 3.18 Plane concurente – Plan în poziție 

oarecare intersectat cu plan de front

- reprezentare în spațiu și în epură

P’  N’ = v’; g  P, v  g;

g’  Ox, v’ g’; g’  N’

Plane concurente,

[P]  [N] =  D(d,d’), D  [V]

P  F = h; d’  P’, h’  d’; 

d  Ox, h  d; d  F
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Fig. 3.19 Dreaptă paralelă cu planul-

reprezentare în spațiu și în epură

Poziţiile relative ale unei drepte faţă de un plan

În spaţiu, raportat la un plan, o dreaptă poate să fie:

• dreaptă conţinută în plan: dacă drepta are urmele situate pe urmele de acelaşi nume ale planului;

• dreaptă paralelă cu planul: dacă este paralelă cu o dreaptă din plan;

• dreaptă concurentă cu planul: dacă are un punct de intersecţie comun cu planul.

d’  d1’

d  d1

D1(d1,d1
’)  [P]
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Fig. 3.20 Dreaptă concurentă cu planul -

reprezentare în spațiu și în epură

Poziţiile relative ale unei drepte faţă de un plan

Dreaptă concurentă cu planul, D(d,d’)  [P] = I(i,i’) 

- rezolvare utilizând planul de capăt [Q]

[Q]  [V], 

D [Q]

Q’  d’, Q  Ox 

[P]  [Q] = D1

P  Q = h 

P’  Q’ = v’

d1 = h  v

d1’ = h’  v’

d  d1 = i

D  D1 = I(i,i’)
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Fig. 3.21– Dreaptă concurentă cu planul-

reprezentare în spațiu și în epură

Poziţiile relative ale unei drepte faţă de un plan

Dreaptă concurentă cu planul D(d,d’)  [P] = I(i,i’) 

- rezolvare utilizând planul proiectant [R]

[R]  [H], 

D [R]

R  d, R’  Ox 

[P]  [R] = D1

P  R = h 

P’  R’ = v’

d1 = h  v

d1’ = h’  v’

d’  d1’ = i’

D  D1 = I(i,i’)


