Geometrie Descriptiva Scurtu lacob-Liviu

Curs 2 — Reprezentarea dreptel. Drepte particulare.
Reprezentarea planului.
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2.1 Reprezentarea dreptei D

e P2
Dreapta - entitatea geometrica rezultata Tn spatiu prin deplasarea rectilinie a unui punct P din P
pozitia P, prin pozitia P, la infinit. Reprezentarea in epura a dreptei D (fig.2.1) se obtine prin P1

construirea proiectiilor punctelor care definesc dreapta si unirea proiectiilor de acelasi fel ale

celor doua puncte. Fig. 2.1 Crearea dreptei

Urmele dreptei:

V] \ :\/ﬂ,} *H(h,h’,h”") - urma orizontala

*V(v,v’,v”’) - urma verticala

*L(L,I’,]”) - urma laterala
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Fig. 2.2 Reprezentarea dreptei oarecare in spatiu Fig. 2.3 Reprezentarea dreptei oarecare in epura
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2.2. Drepte in pozitii particulare
Dreapta paralela cu unul din planele de proiectie

Dreapta orizontala (dreapta de nivel) D || [H]

Ipn=1p
d’|| Ox, d” || Ox
<(D,[V]) =<(d,0x) = o
AB =ab

\z

Fig. 2.4 Reprezentarea dreptei orizontale in spatiu

Fig. 2.5 Exemplu — reprezentarea segmentului de

dreapta orizontala (creion pe suprafata mesei)
https://www.tinkercad.com/things/iSvxt9ahnl6-pencil-on-a-table
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Fig. 2.6 Reprezentarea dreptei orizontale 1n epura


https://www.tinkercad.com/things/iSvxt9ahnI6-pencil-on-a-table
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Dreapta de front (frontala) D || [V]

— /_,,/'/":;“—J
yA - yB /:j//j;'_,'//
d || Ox, d”| Oz P

i _

<(DJ[H]) = <(&,0x) = B —
AB = a’b’ l]
|
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Fig. 2.8 Exemplu — reprezentarea segmentului de
[V] dreapta frontala (balustrada)
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Fig. 2.7 Reprezentarea dreptei frontale in spatiu Fig. 2.9 Reprezentarea dreptei frontale in epura
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Dreapta de profil D || [L]

Xa = Xg
d| Oz d’|| Oz
<(D,[H]) = <(d”,0x) =
<(D,[V]) =<(d”,0z) = B
AB =2a"b”

42 Fig. 2.11 Exemplu - pezentafea segmentului de
dreapta de profil (scard rezemata de perete)
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Fig. 2.10 Reprezentarea dreptei de profil in spatiu Fig. 2.12 Reprezentarea dreptei de profil in epura
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Dreapta perpendiculara pe unul din planele de proiectie
(paralela cu doua din planele de proiectie sau cu una din cele trei axe).

Dreapta verticala D L [H]

yA=yB Fig. 28 Exemplu — reprezentarea
XA=xB segmentului de dreapti verticald
d’ 1L Ox,d”[| Oz (stalp pentru transportul energiei
electrice)
iz
[V] ) 7z
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Fig. 2.13 Reprezentarea dreptei verticale in spatiu Fig. 2.14 Reprezentarea dreptei verticale in epura
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Dreapta de capat D L [V]

Xa = Xg
Zp=1Zg
d LOx,d” 10z

Fig. 2.16 Exemplu — reprezentarea segmentului
de dreapta de capat ( suport pentru gimnastica)
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Fig. 2.15 Reprezentarea dreptei de capat in spatiu Fig. 2.17 Reprezentarea dreptei de capat in epura
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Dreapta fronto-orizontala D | [L]

yA=yB

zZA=12zB

d|| Ox, d’ || Ox

Fig. 2.19 Exemplu — reprezentarea segmentului de
\* . dreapta fronto-orizontala ( bariera acces)
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Fig. 2.18 Reprezentarea dreptei fronto-
orizontale in spatiu

Fig. 2.20 Reprezentarea dreptei fronto-orizontale in epura
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2.3 Reprezentarea planului

2.1.1 Elemente generale

* Definitie

Planul reprezinta cea mai simpla suprafata, avand proprietatea ca orice dreapta care uneste doua puncte ale acestei suprafete
este continuta in intregime n ea.

* Urmele planului J .
« P —urma orizontal3, [V]
P, /
« P’—urma verticala, r \ [
P i Pn
* P”—urma laterala [P] |
X N| Px O
———————————————— aQ
Planul [P] intersecteaza axele H P ~\Py
de coordonate in punctele
- A
Px, Py si Pz. /
Fig. 2.21 Reprezentarea Fig. 2.22 Reprezentarea
urmelor planului in spatiu urmelor planului in epura
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Conditia de apartenenta a dreptei la plan Conditia de apartenenta a punctului la plan
n spatiu
O dreapta apartine unui plan, daca cel putin doua Un punct apartine unui plan daca este situat pe
puncte ale dreptei sunt situate Tn acel plan. 0 dreapta din plan:
- . ‘MeD
In epura
D € [P]

Conditia necesara ca 0 dreapta sa apartina unui plan,
este ca urmele dreptei sa fie situate pe urmele de
acelasi nume ale planului:
‘heP

veP V]

Fig. 2. 24 Punct si dreapta care apartin

Fig. 2.23 Punct si dreapta care apartin planului - reprezentarea in epurd

planului — reprezentarea 1n spatiu
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Conditia de apartenenta a punctului la plan

Exemplu: Puncte care apartin unui plan [ABC] Pentru a afla daca unul din punctele E si F
Conditia ca un punct sa fie c_on‘;ir_lut ntr-un s 7 este continut Tn planul [ABC] se traseazi
plan este ca acel punct sa fie situat pe o b

dreapta din acel plan. prin puncte cate o dreaptd. Daca ambele

proiectii ale dreptei intersecteaza punctul

atunci rezulta ca punctul este situat in plan.

X 0
d — b
1 d ~
In situatia de fatd punctul F(X,y,z)
© 2
f < apartine planului [ABC], iar punctul
E(X,y,z) nu apartine planului [ABC]
C
A 4 Y

Fig. 2.25 Conditia de apartenenta a punctului la

plan — reprezentarea in epura 1
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Determinarea planului

Planul determinat de doua drepte paralele
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Fig. 2.26 Urmele planului determinat de
doua drepte paralele - reprezentare n
spatiu si 1n epura

Plan determinat de doua drepte concurente
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Fig. 2.27 Urmele planului determinat de
doua drepte concurente - reprezentare in
spatiu si in epura
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Determinarea planului — animatie

Planul determinat de doua drepte paralele d‘2 t<Z
"1/ 4 p;
V', 7 .
: d‘l a
P C o
X Px h\sz h'y / o)

P,
Py

Y

Fig. 2.28 Urmele planului determinat de doua drepte paralele - reprezentare in epura
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Determinarea planului — animatie

Planul determinat de doua drepte concurente
: <
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Fig. 2.29 Urmele planului determinat de doua drepte concurente - reprezentare in epura
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